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Avant-Propos 

 

Ce polycopié est destiné aux étudiants inscrits en deuxième année 

formation préparatoire. 

Le contenu de ce polycopié, correspond au programme officiel de la 

matière enseignée en semestre trois. Il contient des exercices résolus sur 

la mécanique rationnelle 1. Les solutions sont détaillées et permettent à 

l’élève de compléter sa compréhension du cours. Ce polycopié contient 

trois parties d’exercices corrigés :  

1. Les outils mathématiques. 

2. La Statique du solide (statique analytique, statique graphique et 

statique avec frottement).  

3. La cinématique du solide. 
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I. Outils                                                                                                        

Mathématiques 
  

 

 



 

 

 

1. Représenter graphiquement les vecteurs et   

 

1. Représentation graphique des vecteurs 

a. On représente le vecteur . 



 

 
b



 

 

 La translation du vecteur transforme le point . On dit que le point  est 

 par la translation du vecteur . 

 

 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 
2. Représentons les transformés respectifs des points  par la translation de vecteur 

. 

 

 La translation de vecteur transforme le point . 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

 

 

 

 

 
 
 
 
 
 



 

 

 

 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
II. Statique                                 

du Solide 

  

 

 

 



 

 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 

 

Du schéma (c), on détermine : 

 

 

 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
III. Cinématique                        

du Solide 

  

 

 

 

 



 

 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 

 

 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 


